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322 - ESCUELA DE INGENIERIA ELECTRICA

NUMERO NOMBRE ESTADO
DISENO DE UN SISTEMA DE MEDICION NO-INVASIVA DE TEMPERATURA BASADO
C0232 EN IMAGENOLOGIA FOTOACUSTICA PARA PROCEDIMIENTOS DE TERAPIA Desarrollo
FOTOTERMICA GUIADA POR IMAGENES
DESARROLLO Y EVALUACION DE ESTRATEGIAS DE CONTROL PARA SISTEMAS DE
C0600 CONTROL EN RED Desarrollo
CoB1L DESARROLLO DE NUEVOS FILTROS PARA FUSION SENSORIAL POREVENTOSAPTOS | oo
PARA LOCALIZACION DE ROBOTS MOVILES
cL464 COMBINED ULTRASOUND AND PHOTOACOUSTIC IMAGING INSTRUMENTATION Desarrollo
FOR BIOMEDICAL APPLICATIONS
DETECCION DE FALLAS, CONTROL E INTEGRACION DE SISTEMAS DE ENERGIAS
C1467 RENOVABLES NO CONVENCIONALES CON ALMACENAMIENTO ENERGETICO PARA | Desarrollo
REDES INTELIGENTES
o161 MODELO INTEGRADO Y GEORREFERENCIADO DE TRAYECTORIAS DE Desarrollo
DESCARBONIZACION PARA COSTA RICA
3993 DEVELOPING A LATIN AMERICA AND THE CARIBBEAN REGIONAL ENERGY T
SYSTEMSMODEL TO SUPPORT CLIMATE RELATED DECISION MAKING
IMPLEMENTACION Y ACELERACION DEL ALGORITMO DE RECONSTRUCCION DE LA
C4744 ENERGIA DE PARTICULAS SUBATOMICAS DEL CALORIMETRO (ECAL) DEL Desarrollo
LHCB-CERN MEDIANTE PROGRAMACION PARALELA OPTIMIZADO PARA GPUS.
C4745 APOYO A LA ORGANIZACION DEL PURA VIDA Al FORUM Desarrollo
3052 LOCALIZACION Y MAPEO SIMULTANEO NIR TOF MONOCULAR (SLAM NIR TOF Desarrollo
MONOCULAR) PARA ROBOTICA AUTONOMA DE EXPLORACION PLANETARIA
ESTIMACION DEL MOVIMIENTO TRIDIMENSIONAL DE ROBOTS RAPIDOS PARA
C3166 EXPLORACION PLANETARIA MEDIANTE EL MULTIPROCESAMIENTO DE SENALES | Desarrollo
DE VIDEO NIR Y PROFUNDIDAD TOF
EVALUACION DE TECNICAS DE MACHINE LEARNING APLICADASA LA
C3167 AUTOMATIZACION DE CIRCUITOS INTEGRADOS EN HERRAMIENTAS DE SOFTWARE | Desarrollo
LIBRE
DESARROLLO DE ALGORITMOS DE OPTIMIZACION PARA EL AJUSTE DE
C3174 PARAMETROS DE EQUIPOS DE SINCRONIZACION Y CAMBIOS DE PUNTO DE Desarrollo
OPERACION DE GENERADORES DEL SISTEMA ELECTRICO NACIONAL.
ca184 ANALISIS DE DATOS ABIERTOS DE SISTEMAS INTELIGENTES DE TRANSPORTE Desarrollo
PUBLICO CON HERRAMIENTAS DE APRENDIZAJE AUTOMATICO
— CONTROL SUAVE Y SEGURO PARA LA PLATAFORMA OMNIDIRECCIONAL CON Desarrollo
RUEDAS MECANUM Y EL TORSO DE UN ROBOT HUMANOIDE
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